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Elektronik ve Otomasyon Bélimii / Elektronik ve Otomasyon Boliimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiS| PROGRAMI

Ders Kodu Ders Adi Teorik Uygulama Laboratuvar Yerel Kredi AKTS
KNT231 PROGRAMLANABILIR LOJIK KONTROLOR (PLC) VE SCADA 3,00 1,00 0,00 4,00 5,00
Ders Detayi

Dersin Dili . Tarkge

Dersin Seviyesi : Onlisans

Dersin Tipi : Zorunlu

On Kosullar : Yok

Dersin Amaci

Dersin igerigi

Dersin Kitabi / Malzemesi /
Onerilen Kaynaklar

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri
ve Ogretme Yontemleri

Ders igin Onerilen Diger
Hususlar

Dersi Veren Ogretim Elemanlan

Dersi Veren Ogretim Elemani
Yardimcilan

Dersin Veriligi
En Son Giincelleme Tarihi

Dosya indirilme Tarihi

Ders Ogrenme Ciktilari

Bu dersi tamamladiginda 6grenci :

: Kumanda devrelerinin kurulumu, PLC’ nin donanimsal olarak kurulumu ve montajini, PLC’ ye baglanan giris-¢ikis birimlerinin kurulumu, PLC ile motor kontrold

ve PLC programi yazma becerilerini kazandirmaktir.

: Kumanda sistemlerinin tekrari, plc nin temel teknolojisi, plc Uniteleri, plc araylz programi, plc programlama, programlama ydntemleri, sirali fonksiyon bloklari,

sirali fonksiyon bloklariyla plc programi, plc ile sayisal giris ¢ikislar, plc ile analog giris ¢ikislar, plc ile sensérler, dokunmatik paneller, plc ile adim motor, plc ile
ac motor, plc ile servo motor.

. Ders Kitabr;

1) Ceylan, M. (2024). Elektromekanik kumanda sistemleri ve PLC. Seckin Yayincilik.
2) Cetin, R. (2017). S7—200 PLC'lerle otomasyon — Temel seviye. Seckin Yayincilik.
Projeksiyon, Bilgisayar, Deney setleri

: Anlatim, soru-cevap, Grup ¢alismasi, Beceri gelistirme galismasi.

: Kumanda sistemleri mantigini kavramasi gerekir.

: Ogr. Gor. Dr. Yunus Kara
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1 Endustriyel otomasyon sistemlerinin yapisini bilebilir.

2 PLC donanimi ve mimarisini bilebilir.

3 PLC programlayabilir.

4 Tasarim slirecinde PLC programlama ydntemlerini uygulayabilir.

On Kosullar

Ders Kodu

Ders Adi

Teorik Uygulama Laboratuvar Yerel Kredi AKTS



Haftalik Konular ve Hazirliklar

1.Hafta

2.Hafta

3.Hafta

4 Hafta

5.Hafta

6.Hafta

7 Hafta

8.Hafta

9.Hafta

10.Hafta

11.Hafta

12.Hafta

13.Hafta

14 .Hafta

Teorik
*Endustriyel otomasyon

sistemlerine giris.

*Otomasyon sistemlerinde
kullanilan temel giris ve cikis
elemanlar

*PLC Temel yapisi ve 6zellikleri.

*PLC programlama edit6ri ve
PLC programlama dilleri

*Binary sayi sistemi Bit, Byte
\Word, DoubleWord kavramlari

*PLC lerde kullanilan temel

komutlar

*Bit Lojik Komutlari

*Zamanlayicilar

*Sayicllar

*Karsllastirma Komutlari

*Tasima komutlar

*Aktarma, Déngl ve alt program

kullanimi

*Program Akis Kontrol Komutlari

*Analog /O

Degerlendirme Sistemi %

2 Final : 60,000

3 Vize : 40,000

AKTS Is Yiikii

Aktiviteler

Final

Derse Katilim

Ara Sinav Hazirlik

Final Sinavi Hazirlik

Vize

Ders Oncesi Bireysel Calisma

Ders Sonrasi Bireysel Calisma

Uygulama / Pratik Sonrasi Bireysel Calisma

Uygulama
*Endustriyel otomasyon

sistemlerine giris.

*Otomasyon sistemlerinde
kullanilan temel giris ve cikis
elemanlar

*PLC Temel yapisi ve 6zellikleri.

*PLC programlama edit6ri ve
PLC programlama dilleri

*Binary sayi sistemi Bit, Byte
\Word, DoubleWord kavramlari

*PLC lerde kullanian temel

komutlar

*Bit Lojik Komutlar

*Zamanlayicilar

*Sayicllar

*Karsillastirma Komutlari

*Tasima komutlar

*Aktarma, Déng ve alt program

kullanimi

*Program Akis Kontrol Komutlari

*Analog /O

Laboratuvar
*Endustriyel otomasyon

sistemlerine giris.

*Otomasyon sistemlerinde
kullanilan temel giris ve ¢ikis
elemanlar

*PLC Temel yapisi ve 6zellikleri.

*PLC programlama editori ve
PLC programlama dilleri

*Binary sayi sistemi Bit, Byte
"Word, DoubleWord kavramlari

*PLC lerde kullanlan temel

komutlar

*Bit Lojik Komutlari

*Zamanlayicilar

*Sayicilar

*Karsillastirma Komutlari

*Tasima komutlar

*Aktarma, Déngu ve alt program

kullanimi

*Program Akis Kontrol Komutlari

*Analog /O

Sayi

14

14
14
14

Hazirlik Bilgileri

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 1-68

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 69-154

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 155-165

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 165-177

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 257-263

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 178-192

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 193-203

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 203-230

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 231-256

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 257-263

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 276-278

*S7-200 PLC'lerle Otomasyon
Temel Seviye (Recep Cetin)
Sayfa 197-251

*S7-200 PLC'lerle Otomasyon
Temel Seviye (Recep Cetin)
Sayfa 265-296

*Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC(Murat Ceylan)
Sayfa 279-290

Siiresi(Saat)
1,00
4,00
5,00
6,00
1,00
1,00
2,00
2,00

Ogretim Metodlar

*Anlatim, soru-cevap.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi.

*Anlatim, soru-cevap, Grup
calismasi, Beceri gelistirme
calismasi..

Toplam s Yiikii
1,00

56,00

5,00

6,00

1,00

14,00

28,00

28,00

Toplam : 139,00
Toplam Is Yiikii/ 30 (Saat): 5
AKTS : 5,00

Dersin
Ogrenme
Ciktilan

O.C.1

0.c.1

O.c.1
0.c2

0.c.2

0.c.2
0.c3

6.c.2
0.c3

0.C3

603

6.C3

0.¢3

0.c3
0ca4

0.c3
0.c4

0.c3
0.c4

0.c3
0.c4



Program Ogrenme Ciktisi lligkisi

P.C.1 P.C.2 P.C.3 P.C.4 P.C.5 P.C.6 P.C.7 P.C.8 P.C.9 P.C.10 P.C. 11 P.C.12 P.C.13 P.C.14
0.c.1 1 0 3 0 0 0 0 3 1 4 3
0¢.2 0 0 0 0 0 0 3 1 4 3
0.¢.3 0 0 0 0 0 0 3 1 4 3
0.C.4 0 0 0 0 0 0 3 1 4 3
Ortalama 0,25 0 2,25 3,50 2,00 0 2,00 0 0 0 3,00 1,00 4,00 3,00

Asirmaciliga Dikkat ! : Raporlarinizda/édeverinizde/calismalarinizda akademik alintilama kurallarina ve agirmaciliga (intihal) lutfen dikkat ediniz. Asirmacilik etik olarak yanlis, akademik olarak sug saylan bir dawanistir. Sinifici kopya cekme ile
raporunda/édevinde/calismasinda asirmacilik yapma arasinda herhangi bir fark yoktur. Her ikisi de disiplin cezasi gerekdirir. Liitfien bagkasinin fikirlerini, sézerini, ifadelerini vb. kendinizinmis gibi sunmayiniz. lyi veya kétil, yaptiginiz édevigaligma size
ait olmalidir. Sizden kusursuzbir calisma beklenmemektedir. Akademik yazim kurallari konusunda bir sorunuz olursa dersin 6gretim elemani ile gérusebilirsiniz.

Engel Durumu/Uyarlama Talebi : Engel durumuna iligkin herhangi bir uyarlama talebinde bulunmak isteyen égrenciler, dersin 6gretim elemani ya da Nevsehir Engelli Ogrenci Birimi ile en kisa siirede iletisime gegmelidir.
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